
Зависимость α δ γ
Аи= α+γ; Ам=Аи- δ
П= δ-γ-поправка направления
В показаниях буссоли
Ам= α-п
Угол наклона υ   -это угол в отвесной плоскости между горизонтальной проекцией  линии местности и самой линией местности (угол между  плоскостью и линией местности) –90-+90
Зенитное расстояние z   -это угол в отвесной плоскости между направлением на зенит и направлением линии местности 0 – 180
Z – υ = 90
Обратный азимут равен прямому -+ 180 +γ (гауссово сближение меридианов в данной точке
Румб – острый угол отсчитываемый от ближайщего конца меред. С или Ю. До направления данной точки
Уровни – это устройства, которые служат для приведения осей и плоскостей прибора в гор-е или отвесное положение, а также для контроля за положением прибора в процессе измерения
З/т в которых фокусирование осущ. Перемещением окуляра относительно объектива –с внеш. Фок-ем.
Линия проходящая через оптический центр объектива и перекрестия сетки нитей – визирная ось з/т
Линия проходящая через объектив и окуляр – геометрическая ось з/т
Видимым( угловым) увеличением з\т – оношение угла α, под которым изображение предмета видимо  в трубу к углу β, под ктороым предмет виден невооруж. Глазом
Поле зрения з/т – пространство видимое в в з/т при неподвижном её положении 
Угол поля зрения з/т 2ω – это телесный угол, охватывающий пространство видимое в з/т, при неподвижном ей положении (угол поля зрения з/т обратно пропорционален её увеличению) для 3т5кп 
2ω-1’35’
З/т с внутр. Фок-ем это телеобъектив кот. Сост. Из положительной (с-мы линз) и отрицательной линзы
+ З/т с внутр. Фок-ем:
-при одинаковом увелич она короче
-положение визирной оси при перефокусировки более стабильно
-большая герметичность
 -постоянная длина трубы
Эксцентриситет алидады – несовпадние осей вращения алидады гор-го круга и центра кольца деления лимба
Коллимационная ошибка – угол неперпендик. Визирной оси з/т и оси вращения теодолита
Ошибка редукции – ошибка при измерении гор-го угла вызванная неточной установкой визирной цели (неточное установка вехив створе, неточная установка марки)  
Место нуля-отсчёт по верт кругу когда визирная ось трубы занимает гор-е положение
Ошибка центрирования- ошибка при измерении угла визирования неточности центрирования теод. На пункте наблюдения.
Ошибка за боковую рефракцию – изменения направления распространения  луча в гор-й плоскости в  следствии неоднородной плостности воздуха 
Линейные измерения – определение расстояний между точками местности
Процесс сравнения рабочей меры(мерные приборы испл. В поле) с нормальной мерой - компарирование 
Дальномеры – приборы и приспособления позволяющие определить расстояние между точками местности (косвенный способ измерения расстояний ) 
1)Светодальномеры(оптико-электронные приборы), в основу полож. Д=Vсв*t/2
Vсв- скорость распростр. Электоромаг. Волн в данной среде
T–время распростр электромаг. волн
2)Оптические-опред расстояния основ. На решении равнобедренного параллактического треуг.

Измерение площадей:
1)Графический – участок местности разбивают на простейшие геометрические фигуры, опред площадь фигур вычисляют площадь участка как сумму площадей фигур.Для этого используют палетку- сетку квадратов на прозрачной основе
Р(площ)=С(палетки)*(n+n’)
 n’-число сведённых полных квадратов
n- число целых квадратов
С-цена деления палетки
2)Аналитический-площадь участка местности опред с испл прямоугольных коор. вершин границы этого участка













3)механический-для измерения площади используется полярный компенсационный планиметр
полюс внутри фигуры
Р=С(м2-м1)+Q
С-ценя деления планиметра
М1-первоначальный отсчёт
М2-отсчёт после обвода
Q-постоянная планиметра
Полюс вне фигуры
Р=С(м2-м1)
Точность измерения нитяным дальномером.
Ошибки:
1)Влияние толщины нити на отсчет (изобр нити покрывает часть деления рейки, особенно на больших S
2)неодновременность производство отсчётов по дальномерным нитям
3)Турбулентное состояние приземного слоя воздуха(в жаркую погоду сидьное колебания изобр)
4)Влияние вертикальной рефракции
Вертикальная рефракция – это изменение распрост луча в вертикальной плоскости из-за неоднородности плотности воздуха 
5)Наклон рейки(ошибка реечника) на рейке уст. круглый уровень 

Предельная ошибка измер расстояний н/д 1/200

Измерить величину Х – это значит сравнить её с однородной ей величиной q принятой за ед. меры, отношение Х к q есть рез измерения L
Ошибка Δ рез измерения-это разность между этим рез и истинным значением измеряемой вел. Δ=L-Х
Случайные ошибки –неизбежные.Источники:
1)инструментальные
2)внешние условия
3)наблюдатель
Св-во случайных ошибок:
1)при данных усл. ошибки не могут привышать предела. Условия наблюдения- квалификация наблюдателя, точность прибора, параметры внешней среды.
2)Положительные и отрицательные ошибки при равноточных измерениях по абсолютной величине равновозможные и одинаково встречаются
3)Сред ариф-ая из значений случайных ошибок при неограниченном возрастании числа измерений стремиться 0 т.е. компенсация



4)малые по абсолютной величине случайные ошибки встречаются чаще чем большие в данном ряду измер






















Отчетные устройства: штриховые и шкаловые
Штриховые испл в теод технической точности(2т30п мβ>10’’)В поле зрения видно изображения части гор-го круга, верт.круга и отсчётный штрих.
Шкаловые испл в точнызх теод и теодолитах технической точности (мβ<10’’ 3т2кп, 3т5кп) В поле зрения видно часть гор-го верт. Круга и изобр спец шкал
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