4.8  Расчет опор-лап для корпуса греющей камеры.





Принимаем что момоент дей ствующий на аппарат равен нулю (М=0), а осевая сила состоит из веса металла аппарата и жидкости, заполняющей его (принимаем критический случай - аппарат заполнен полностью) :





Р=Gкорпуса + Gжидкости =30000 +31224,24=61224 кг=0,8 МН.





Эскиз опоры :















































Определим нагрузку на одну опору :
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, где второе слагаемое мы не учитываем;


  z =3 - число опор;


  (1=1 - коэффициент зависящий от числа опор.





Подставим значения :
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Проверка прочности стенки вертикального цилиндрического аппарата под опорой-лапой без накладного листа.





Осевое напряжение от внутреннего давления Р и изгибающего момента определяется по формуле :
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Окружное напряжение от внутреннего давления :
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Максимальное мембранное напряжение от основных нагрузок определяется по формуле
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Максимальное мембранное напряжение от основных нагрузок и реакции опоры определяется по формуле
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где к1  принимается по [ ], рис. 14.6 в зависимости от параметра
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Максимальное напряжение изгиба от реакции опоры определяется по формуле :
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 где к2 - принимается по [ ], рис. 14.6 в зависимости от тех же параметров.





Условие прочности имннт вид :


� EMBED Equation.3  ����



(75)�
�



где А=1,2 - для условий гидроиспытаний и монтажа.





Проверяем 
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